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PCTO
(Progetto alternanza scuola — lavoro)

Lycée technique Innocent Manzetti
ARPA Valle d’Aosta

Realizzazione di un micro sistema per il monitoraggio della
qualita dell’aria e ingegnerizzazione per I'applicazione al drone
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- Valle d’Aosta

STUDENTI

-André Ramolivaz
- Erik Sacchet

- Fabio Scali

- Michel Ferrod

- Federico Zappia

TUTOR aziendale
- Manuela Zublena

TUTOR scolastico
- Roberto cretier
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Obiettivi del Progetto
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Le attivita svolte
- Introduzione alla tematica Qualita dell’aria - CityAir
N

- Realizzazione di un sistema low-cost (smart)

- Applicazione al drone

- Analisi dati ottenuti @
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La costruzione del sensore low-cost con
ARDUINO

Il sensore e munito di :
-chip per temperatura e

umidita
-chip per il PM
-scheda Arduino COSTRUZIONE

NELLA SALA

-una batteriada 9V RIUNION|
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IL PROTOTIPO

: , , Primo prototipo
Per arrivare al prototipo finale

abbiamo impiegato 3 settimane,

nel quale abbiamo sviluppato

versioni diverse del sensore.

Una delle versioni, permetteva

la lettura in tempo reale dei dati

tramite Bluetooth; opzione poi Prototipo finale
scartata data I'impossibilita di

raggiungere il segnale all’altezza

raggiunta dal drone.
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L'INGEGNERIZZAZIONE PER UTILIZZO
CON DRONE

La costruzione del sensore
tramite una scatola di
biscotti
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VIDEO DEL VOLO
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PROFILO DELLA MISURA
interreg E

Loc. Croux di Saint-Christophe Alpine Space
&) BB-CLEAN

Europoa

&’t—i: t::“‘ Overview Details Notifications Large Map
Oct 1st, 2020 10:39AM
Cet 222, 2020 Teta' Milsage
POWER 10:334M [+02:00) 1,330t . .
j S ; Qui, rappresentato il
Hans Nams Nax Distance
| umorr3-DHANTOM.. s percorso svolto dal drone
SENSORS i '
S0 —— — durante la misurazione
Loy i ook con sensore, dove il drone
[ koot Bottery | WexSpeed le di 10m cir ni 1
AT sk Bty Ve sale d | O circa ogni 10
secondi fino a 120m per
e Retyirks poi scendere circa ogni
WEATHER .
: 20-30 secondi di 20-30m
Papv2/i0s T|.::: .3
. .., 7 - con uno spostamento
MEDIA laterale intorno a 100m

Download: KML GPX (2 CSV Qriginal
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TEMPERATURE HUMIDITY
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grafici indicanti il cambiamento delle misurazioni nel tempo
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Profilo Verticale PM 0.3 PM 1

Profilo Verticale PM 10 PM 2.5 PM 5

* PM10 « PM25 e PM5

e PMO3 eePM1

110 120

grafici indicanti il cambiamento delle misurazioni nel tempo ( la quantita di polveri cambia in
base alla grandezza del particolato e I'altezza dal suolo)
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